FLYSKY GT3B — osmikandlova volantova RC souprava

Tento manual popisuje alternativni software pro vysila¢ GT3B. Autor software odmitd nést
dlsledky za pouZiti software ve vysilaci, za jeho spravnou funkci, stejné jako za pfipadné poskozeni
dalSiho vybaveni a elektroniky modelu.

Tento manuadl nenahrazuje standardni ¢esky navod dodavany se zakoupenou, v zakladu
tfikandlovou RC soupravou. Ten dodava RC Guru k vysilacim soucdsti baleni.

Verze firmware (FW) — 0.4.1 — osm kanala.
Download: https://github.com/semerad/gt3b/tree/master/Releases

Popis zakladniho menu:
Pro pohyb v menu pouZzijte rolovaci tlacitko ,,Enter” a pro ukonceni tlacitka ,Back” a ,,End“ - pro
vybér konkrétni polozky kratce stisknéte , Enter”

Model — model select — vybér modelu v paméti vysilace. V této verzi FW ma vysila¢ pamét na
dvanact modeli MO0 — M11. Pamét pro konkrétni model umozriuje rychlé vyvolani predchoziho
nastaveni jako smysl a velikost vychylek.

Name = Name edit — umoznuje uloZeni tfi znakd pro identifikaci modelu ve vysilaci.

Rev — servo reverse — nastaveni smyslu vychylek pro vsechny kanaly.

E.Point — End point adjuster — nastaveni velikosti vychylek pro vsechny kanaly na obé strany. Pro
kandly tfi aZ osm se pro nastaveni smyslu vychylky pouZiva volant - jako u prvniho kandlu

Trim — jemné ladéni prvniho a druhého kanalu.

D/R — Dual rate — nastaveni velikosti dvojich vychylek pro prvni a druhy kanal — prepinaci prvek
ddle v textu. Pro druhy kanal je mozné nastavit rozdilnou hodnotu pro plyn a brzdu.

Exp — Exponential — nastaveni exponencialniho pribéhu kfivek chodu serva na kanalech jedna a
dvé. Cim vy33i hodnotu nastavite, tim ma kivka vy3$8i exponencialitu. Tedy pomalej$i chod u stfedu
drahy a strmnéjsi na jejim konci. Pro druhy kandl je mozné nastavit rozdilny prabéh pro plyn a
brzdu.

ABS — Auto brake system — nastaveni systému pferusovaného brzdéni. Tyka se pouze druhého
kandlu a lze nastavit ve tfech stupnich. Vypnuto — pomalu a rychle.

vrv

Rozsifené menu:
Vyssi funkce — pro vyvolani pouzijte dlouhy stisk ,,Enter” - delsi nez jednu vtefinu.

Save As — umoziuje ulozit nastaveni modelu z jedné pozice do dalsi

e zvolte menu MODEL a dlouze stisknéte ,,Enter”
e symbol MODEL zacne blikat
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* vyberte pamét kam chcete plvodni ,model” uloZit
» stisknéte Enter a pamét se zkopiruje do nové pozice

Model reset — vymazani vsech nastavenych hodnot ve vybrané paméti
e zvolte menu NAME a dlouze stisknéte ,Enter” - vSechny hodnoty jsou nastaveny na
vychozi hodnotu

Subtrimy — jemné doladéni vychozi pozice serva pro vSsechny kanaly

e zvolte menu TRIM a dlouze stisknéte , Enter”

e symbol TRIM zaéne blikat

» vyberte poZzadovany kanal a opét stisknéte , Enter”
* nastavte servo (kanal) do poZadované pozice

e stisknéte ,Enter” pro ulozeni

Rychlost kanall - tato funkce umozZnuje snizit rychlost kanall jedna a dva

* vyberte menu dvojich vychylek (D/R) a dlouze stisknéte ,Enter”

e symbol D/R zacne blikat

* vyberte kanal jedna, nebo dvé

e pro kandl jedna je mozné nastavit rychlost od 1% do 100% - pficemz hodnota 100%
predstavuje plnou rychlost serva — respektive maximalni rychlost prenosu na kandlu

e pro kandl dvé pro plyn je rovnéZz moznost nastavit rychlost 1% az 100% jako pro kanal
jedna. Pro brzdu je mozné nastavit pouze ON / OFF - tato volba ma vliv na brzdu - bude-li
mit nastaveni pro drahu plynu vliv i na drdhu brzdy.

Pozndmka - tato funkce je velmi specificka - vyzkousejte si jeji moznosti.

Mixy - 4WS (zataceni vSech ctyr kol) DIG (elektronické Fizeni dvou regulatori) plyn brzda cut-off
(pro modely bez zpatecky) a Multi Position (do osmi libovolnych pozic)

* zvolte menu EPOINT a dlouze stisknéte “Enter”
* symbol EPOINT zacne blikat
* vyberte poZzadovany mix - 4ws (4) - DIG (d) - brake cut off (b) - multi position (P)

Mix 4WS - zataceni obou naprav
* vyberte kanal, na kterém je pfipojeno servo zataceni zadni napravy
e zvolte pomér mixu (0% je shodny pomér velikosti vychylek)
* vyberte CRB (krabi pohyb) nebo NOC (No Crab)

Mix elektronicky DIG

* vyberte kanal, na kterém je pfipojen regulator zadni ndpravy
e zvolte pomér mixu (0% je shodny pomér velikosti vychylek)

Mix Multi Position
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* vyberte kanal, na kterém je pfipojeno servo pro Multi Position
* nastavte aZ osm pozic ve kterych se ma servo zastavovat - po posledni pozici potvrdte
llEndII

* vybér Multi Position je tfeba pfifadit ovladacimu prvku - vice v pfislusné kapitole

Mix Cut Off

* tato funkce umoznuje vyuziti celé vychylky druhého kandlu ovladat pouze v draze plynu
nastavte “CUT” a potvrdte
* vyuzitelné napr pro model s leteckym regulatorem kde je nula otacek v plném minusu

Mapovani ovladacich prvku
Pro kazdy kanal tfi az osm lze nastavit specifické ovladani

e trimy kanalu jedna, dva, tfi a D/R (pfepinac dvojich vychylek) - dvoutlacitkové
» tlacitko tretiho kanalu a tlacitka “Back” a “End” — jednotlacitkové
* je tudiz na snadé, Ze ne na vSechny funkce lze vyuzit libovolny ovladaci prvek

Vstup do mapovani

* v menu vyberte REV a dlouze stisknéte “Enter”
e symbol REV zacne blikat
* vyberte pFislusny ovladaci prvek
0 [1]-trimy prvniho kanalu
[2]-trimy druhého kanalu
[ 3]-trimy tretiho kanalu
[ d]- pfepinac dvojich vychylek
[ c] - tlacitko tretiho kanalu
[ b] - tlacitko “Back”
[ e] - tlacitko “End”

O OO0 00O

* Funkce priraditelné dvoutlacitkovym ovladacim (1,2,3 a D/R)

0 OFF - nic, pak je mozZné pfiradit funkci jednotlivym tlacitkim
TR1 / TR2 - trimovani prvniho, nebo druhého kanalu
DRS/DRF/DRB - dvoji vychylky fizeni (S), plynu (F) a brzdy (B)
EXS/EXF/EXB - exponenciala fizeni (S), plynu (F) a brzdy (B)
CHn - ovladani kandlu “n”
STn - subtrim kanalu “n”
SST - rychlost vychyleni kandlu jedna
SSR - rychlost navratu nulové pozice kanalu jedna
CSn - rychlost kanalu “n”
4WS - mixovani zataceni vSech kol
DIG - mixovani ovladani dvou regulator(
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0 MPO - ptepinani pozic nahoru / doll
* Dalsi nastaveni funkce
0 MOM - momentalni - vychylka serva pouze po dobu drzeni prvku
NOL - Zadny vliv dlouhého stisku
RPT - automatické opakovani
RES - dlouhy stisk jednoho prvku resetuje kandl do nulové pozice
0 END - dlouhy stisk jednoho prvku vychyli do koncové pozice
* Nastaveni kroku trimu
0 nastavte hodnotu o kterou se presune vychylka pfi jednom stisku (1,2...100,200%)
* Nastavenireverzu
0 v pripadé potreby mizZete reverzovat ovladany kanal (REV / NOR)
e  Proti reset (neni dostupné u funkce MOM)
0 nastaveni resetovani jednoduchym stiskem trimu
0 NOO - bez této funkce
O ORS - stisknete-li trim zpét pfi vychylce v opaéném sméru bude kanal resetovan do
nulové vychylky
* Predchozi hodnota (dostupné pouze s funkci MOM)
0 NPV -Zzadna zména
0 PRV - misto nastaveni nulové pozice je vracena hodnota pred stiskem tlacitka
e Smycka (dostupné pouze s funkci MPO - Multi Position)
O NOR - bez rotace - po dosazeni nastavené max. vychylky v jednom sméru se dalSim
stiskem nic nezméni
0 ROT - rotace - po dosazeni nastavené max. vychylky v jednom sméru je po dalSim
stisku trimu v pfislusSném sméru nastavena max. vychylka v opacném sméru a
funkce MPO se opakuje
* Nastaveni funkci pfifaditelnych tlacitkim - pro dale popsané funkce je mozné pouzit tyto
ovladaci prvky (tlacitka)
[ c ] tlacitko tretiho kanalu
0 [b]tlacitko “Back”
0 [e]tlacitko “End”
0 dale pak tlacitka jednotlivych trima (C b E 1< 1> 2< 2> 3< 3> d< d>) - pro dostupnost
tlacitek je nezbytné nastavit trimy do pozice “OFF”
* Prifaditelné funkce
Off — vypnuto
CHn - prepinani plné nastavené vychylky jednim tlacitkem
CnR - resetovani “n” kanadlu - na stred
4WS - prepinani systému krabiho a protibézného pohybu pfi fizeni obou naprav
DIG - pfepindni mixu DIG pro ovladani dvou reguldtord
DGR - reset DIG mixu do nulové (vychozi) pozice
MPO - Multi Position mix
MPR - Multi Position Reset - ndvrat MPO do prvni pozice
LCI - pfida na pocitadle okruh(
0 LCR - vynuluje pocitadlo okruht
* Dalsi nastaveni funkci
0 SWI - ptfepindni rozsahu kanalu v nastavené vychylce
0 MOM - po dobu pfidrzeni prepne kanal v nastavené vychylce
* Reverzovani kandlu
0 NOR nebo REV - pro pfipad otoceni chodu funkce
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* Predchozi hodnota
0 NPV -Zadna pfedchozi hodnota
0 PRV - uvolnénim tlacitka vraci vychylku do hodnoty pred stiskem

Kalibracni menu

Toto menu slouZi pouze ke kalibraci kandlu a indikatoru napéti.

Otocte volantem na doraz doprava a dlouze stisknéte “Enter”

Sest symbol( na displeji za¢ne blikat. Otaéenim ovladal “Enter” mlzZete pfepinat mezi kanaly.

Vyberte kanal jedna, dejte plnou vychylku vlevo a stisknéte “Enter” jeden symbol zhasne. Opakujte
s nulovou vychylkou a s plnou pravou. Vysilac si uloZi rozsah vychylek volantu.

Stejnym zpusobem opakujte s druhym - plynovym kanalem.
Upozornéni - kanaly jsou samoztrejmé kalibrované z vyroby a postup neni nutny.

Na ¢tvrtém “kanale” v tomto menu mUZete zkalibrovat zobrazované napéti na bateriich vysilace.
Pfedtim je nutné zmérit napéti baterie voltmetrem!

Test tlacitek

Otocte volantem na doraz doleva a dlouze stisknéte “Enter”

Dokud budete tlacitko “Enter” drzet, budou svitit iplné vSsechny symboly displeje pro jejich
kontrolu. Jakmile tlacitko uvolnite na displeji se rozsviti “KEY”

Stisk jakéhokoliv tlacitka je indikovan na displeji pfislusSnym symbolem. Nevztahuje se na tlacitko
“Bind”

Ukonceni testu provede dlouhym stiskem “Enter” nebo “End”

Obecna nastaveni

Pro vstup do menu stisknéte dlouze tlacitko “Enter”

Polozky MODEL a NAME preblikavaji jako indikace pohybu v menu.
Polozky menu a jejich moznosti:

* F-verze firmware

e L-doba podsvétleni - doba nastavitelna od péti sekund do do vice nez deseti minut.

* A -vypnutialarmu po stanovené dobé

e LOW POWER! - nastaveni napéti, pri kterém vysilac hlasi stav baterie jako nizky.
Nastavitelné v rozsahu 6.0 az 10.5V - pokud pro napajeni pouzivate LiPol akumulatory
nenastavujte méné nez 9.0V (3.0V na ¢lanek)

e E.POINT - tato funkce umoznuje nastavit maximalni koncovy bod vychylky v rozsahu 100%
az 150%. POZOR! Standardni hodnota je 120% nastaveni vyssi hodnoty mlze vést k
poskozeni serv!

* 1-z06na necitlivosti stfedu pro prvni kanal

* 2 -z0na necitlivosti stfedu pro druhy kanal

e b -zvuk kladves (ON/OFF)

e d - prodleva dlouhého stisku (100 az 1000ms)
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* r+ALL- global reset - kompletni vynulovani vSsech hodnot ve vysilaci na vychozi
e f+ MOD - smazani vsech paméti modell

Praktické ptiklady nastaveni pro konkrétni aplikaci
Tato sekce nepopisuje technické provedeni a zapojeni jednotlivych soucasti, ale pouze funkce RC
soupravy.

Ovladani navijaku

Pro ovladani navijaku (napriklad od firmy 3Racing) je potfeba mit maximalni vychylky na obé
strany na jednom kanale.

Idealni pro takové ovladani je tfipolohovy (nebo dvoutlacitkovy) ovladaci prvek. V nasem pripadé
pouZijeme prepinac dvojich vychylek.

* vstupte do menu kratkym stiskem “Enter”

e vyberte menu “Rev” a dlouze stisknéte “Enter”

e vyberte prepinac dvojich vychylek “d” a stisknéte “Enter”

* vyberte “CH3” (nebo kanal kde je pfipojen navijak) a stisknéte “Enter”

* vyberte “NOL” - pouze kratky stisk - potvrdte “Enter”

* nastavte velikost vychylky 100% - potvrdte “Enter”

e pokud chcete reverzovat kanal vyberte “REV” nebo “NOR” - potvrdte “Enter”
* dalsi hodnoty neménte - ponechte “NOQ” - pro tuto funkci nema vliv.

Nyni kdyzZ stlacite prepinac dvojich vychylek na jednu stranu bude navijak navijet / odvijet -
pohybem prepinace do protismétu se zastavi.

Ovladani dvoustupnové prevodovky
Idedlnim ovladacim prvkem je tlacitko, jehoz stiskem prevodovka preradi z jednoho stupné na
druhy a opacné. V nasem pfikladu pouzijeme tlacitko tfetiho kanalu.

e vstupte do menu kratkym stiskem “Enter”

* vyberte menu “Rev” a dlouze stisknéte “Enter”

* vyberte tlacitko tretiho kandlu “c” a stisknéte “Enter”

* vyberte “CH3” (nebo kanal kde je pfipojeno servo prevodovky) a stisknéte “Enter”

* vyberte funkci “SWI” pro prepinani a potvrdte “Enter”

* funkce reverzu nema v tomto pfipadé smysl

e ponechte NPV, vtomto pripadé nema tato funkce smysl

* stisknéte “End” a ukoncete menu “Rev”

* prejdéte na E.POINT a vstupte kratkym “Enter”

e vyberte tieti kanal (nebo kanadl, kde je pfipojeno servo prevodovky) a nastavte potrebné
velikosti vychylek

Ovladani tristupnové prevodovky
Pro ovladani prevodovky napf v modelu High Lift, kamionech Tamiya nebo podobné je idedlni
funkce MPO.
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* vstupte do menu a vyberte E.POINT - stisknéte dlouze “Enter”

e vyberte mix MPO - symbol “P”

* vyberte poZzadované velikosti vychylek pro jednotlivé zafazené stupné, po posledni
ukoncete vybérem volby “End” (nikoliv tlacitkem)

e ukoncete nastavovani mixu tla¢itkem “End”

* zvolte menu “Rev” a stisknéte dlouze “Enter”

* vyberte ovlada¢, ktery preferujete pro ovladani - napt “d” ovladac dvojich vychylek

* potvrdte NOL - zadna funkce dlouhého stisku i reverzovani ponechte beze zmén

Nyni pfi jednom stisku ovladace prevodovka prefadi o stupen dold, v opacném sméru o stupen
nahoru.

Nastaveni 4WS s plnym komfortem
Zataceni viech ¢tyr kol ma obrovské vyhody. Obzvlasté mate-li moZznosti jaké vam poskytne
ovladani GT3B

e vstupte do menu a vyberte E.POINT - stisknéte dlouze “Enter”

* vyberte mix 4WS a potvrdte “Enter”

* vyberte kanal kde je pfipojeno servo zataceni zadni napravy a potvrdte “Enter”

* ponechte 0% pro stejny pomér zataceni obou naprav a opét potvrdte “Enter”

* nechte libovolnou variantu “NOC” nebo “CRB” pro variantu zataceni a opét potvrdte

* ukoncete menu a vstupte dlouhym stiskem “Enter” do menu “Rev”

* vyberte pfepinac dvojich vychylek [ d ] a stisknéte “EnterL

e vyberte mix “4WS” a potvrdte, stejné jen potvrdte “NOL”

* nyni vyberte hodnotu o kolik se posune rozsah mixu po jednom stlaceni prepinace.
Doporucujeme 10, nebo 20%

* potvrdte nasledujici hodnoty “NOR"” a “NOO” pro tuto funkci nemaji vliv

* nastaveni pro ovladaci prvek je hotové

e prejdéte v menu na “C” tedy na prepinac tretiho kanalu a vstupte “Enter”

e znova vyberte mix “4WS”, potvrdte “Enter”

* vyberte funkci pfepinace “SWI”, potvrdte “Enter”

* hodnoty NOR, NPV a OFF jen potvrdte vidy “Enter”

Nyni je 4WS nastaveno.

Pokud prepina¢em dvojich vychylek (nebo vami zvoleny) nastavite hodnotu 0% bude velikost
vychylky zadni napravy maximalni. Pokud nastavite 100% bude naopak nulova - budou zatacet
pouze predni kola. Tlacitkem tretiho kanalu (nebo vami zvolenym) Ize prepinat pohyb naprav proti
sobé, nebo souhlasné - krab. Velmi podobné Ize nastavit elektronicky DIG a podobné.

Moznosti jsou velmi Siroké!

Autorem manualu: Jaromir Valasek - jaromir.valasek(zavinac)gmail.com
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